
Description du projet vainqueur des Olympiades de Sciences de l’Ingénieur 2012 
Projet « Autospot » (Projecteur de poursuite automatique) du lycée Pierre de Fermat 

( à partir des documents fournis par les élèves )  
 
Le besoin : 
Réaliser un prototype de projecteur de scène, qui permet le suivi d’une cible en mouvement (artiste) de 
façon totalement automatisée. 

                  
 
la solution :                                                                          adaptation de la technologie : 
inspirée par la technologie de pointage automatique           utilisation d’ultra-sons 
des paraboles sur les satellites : 
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innovation apportée :  
 
pour obtenir une plus grande amplitude de mesure du mouvement,  
il faut envoyer des salves d’ultra-sons (us) : 
 

                             
 
 
Synoptique de la réalisation : 

 
 

 
 
 

  avec notre partenaire toulousain :  .com              
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Difficultés techniques résolues : 

 
 
 
Schéma structurel : 

 
 
les 2 boucles d’asservissement :  
1 boucle interne pour le positionnement des moteurs ;  
1 boucle externe pour le guidage par ultra-sons : 
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Le matériel : 
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La mise au point du prototype : 
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Les schémas électroniques :  
 
L’émetteur d’ultra-sons : 

 
 
 
 
Le récepteur d’ultra-sons : 
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Aperçu de la programmation : 
 
Calcul de la consigne : 

                
 
 
 
 
Fonction de commande d’un moteur 

                  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Fin. 
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